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	北京工商大学机器人选拔赛
	——主办单位：计算机与人工智能学院
	       协办：大学生科协
	比赛规则如下
	1 比赛主题
	2 比赛场地与环境
	2.1 场地
	2.2 赛场环境

	3 机器人任务及得分
	3.9 神秘任务
	任务 3.1-3.5 及神秘任务模型位置及方向赛前公布。任务 3.6-3.8 模型位置固定。
	4 机器人
	4.4 传感器：每台机器人允许使用的传感器种类、数量不限。


